Zał nr 7
Zestawienie oferowanych urządzeń wskazujące: 

model/producenta, ceny jednostkowe poszczególnych elementów dostawy, ceny netto + Vat, ceny brutto poszczególnych pozycji dostawy 
oraz potwierdzenie wymaganych parametrów (podanych w opisie przedmiotu zamówienia) oferowanych urządzeń 

Część 1:

	Lp.
	Opis przedmiotu zamówienia
	Ilość


	Model/Producent


	Cena jednostkowa netto + Vat co daje brutto (z VAT)
	Cena pozycji netto + Vat co daje brutto 

(z VAT)

(iloczyn kol. 3 i 5)



	1
	2
	3
	4
	5
	6

	1
	Urządzenie do pomiaru krzywizn kręgosłupa pozwalające na diagnostykę krzywizn kręgosłupa bez konieczności wykonywania prześwietleń RTG kręgosłupa.
	1 szt.


	
	
	


Potwierdzenie wymaganych parametrów:

	Lp.
	Pozycja asortymentowa oraz parametry (funkcje) wymagane (minimalne)
	Potwierdzenie parametrów  podanych w opisie przedmiotu zamówienia (proszę uzupełnić „tak”/ „nie”) 

	1. 
	Urządzenie do pomiaru krzywizn kręgosłupa
	

	2. 
	Urządzenie umożliwia ocenę w płaszczyźnie strzałkowej i czołowej: 

· Postawy

· Zakresu ruchu (ROM)

· Testu obciążeniowego

· Ocenę poszczególnych segmentów kręgowych

· Ocenę regionalną
	

	3. 
	Umożliwia ocenę liczbową krzywizn kręgosłupa:

· Kifozy

· lordozy
	

	4. 
	Urządzenie umożliwia ocenę zakresu ruchów międzykręgowych w celu określenia liczbowego hypermobilności, mobilności i hypomobilności
	

	5. 
	Możliwość wykonywania badań w pozycji neutralnej, zgięcia, przeprostu oraz testu Mathiasa (z utrzymaniem przedmiotem w wyprostowanych rękach)
	

	6. 
	Podłączenie i współpraca z komputerem klasy PC
	

	7. 
	Urządzenie jest wyposażonego również w  oprogramowanie działające na komputerze klasy PC pozwalające na raportowanie wykonywanego testu w postaci graficznej i liczbowej
	

	8. 
	Możliwość współpracy z zewnętrznym oprogramowaniem z bazą danych integrującą wyniki z innych urządzeń takich jak: dynamometry izokinetyczne, platformy, urządzenia do rehabilitacji kręgosłupa. 

Synchronizacja i współpraca m.in. z aparaturą do elektromiografii.
	


Część 2:
	Lp.
	Opis przedmiotu zamówienia
	Ilość
	Model/Producent


	Cena jednostkowa netto + Vat co daje brutto (z VAT) 
	Cena pozycji netto + Vat co daje brutto 

(z VAT)

(iloczyn kol. 3 i 5)



	1
	2
	3
	4
	5
	6

	1
	Platforma stabilometryczna   w wersji dwuplatformowej.
	1 szt.
	
	
	


Potwierdzenie wymaganych parametrów:

	Lp.
	Pozycja asortymentowa oraz parametry (funkcje) wymagane (minimalne)
	Potwierdzenie parametrów  podanych w opisie przedmiotu zamówienia (proszę uzupełnić „tak”/ „nie”) 

	1
	Niezależny pomiar rzutu środka ciężkości ciała, który przypada na lewą i prawą nogę.
	

	2
	Możliwość rozstawienia platform (zależnie od wybranej pozycji badania)  na odległość nie mniejszą niż 80cm. Oprogramowanie winno uwzględniać to ustawienie, w obliczeniach statokinezjogramu (offset).
	

	3
	Częstość wyników nie mniejsza niż 200 na sekundę/ na każdy tensometr
	

	4
	Rozdzielczość: nie gorsza niż +/- 100g / na tensometr
	

	5
	Liczba tensometrów nie mniejsza niż 6
	

	6
	Oprogramowanie w wersji polskiej pracujące w środowisku Windows XP/Vista32bit/7
	

	7
	Możliwość uzyskania informacji o balansie (przeniesieniu ciężaru ciała) także przy współpracy z fotogrametria Mora
	

	8
	Oprogramowanie winno pozwalać na wyznaczenie statokinezjogramów i parametrów liczbowych niezależnie dla lewej, prawej nogi, a także wypadkowego (tak jak dla klasycznej platformy stabilograficznej)
	

	9
	Praca  w tandemie dwóch urządzeń (4 płyty pomiarowe)
	

	10
	Interfejs do komputera USB
	

	11
	Funkcja treningu na platformie balansowej
	

	12
	Funkcja sterowania grami
	

	13
	Wyposażenie: kabel USB z zasilaczem, instrukcja obsługi, płyta instalacyjna, 
	

	14
	Laptop, netbook 
	

	 15
	Drukarka 
	

	 16
	Wysięgnik pod dodatkowy monitor (stojak z regulowaną wysokością)
	

	 17
	Monitor 
	

	 18
	Oprogramowanie powinno pozwalać na wyznaczenie następujących parametrów:

· Średnia masa liczona z wszystkich próbek testu

· Mediana masy z wszystkich próbek testu

· Długość statokinezjogramu LCOP (lenght COP);

· SP (Sway Path) –długość ścieżki całkowita liczona w obu osiach(2D) 

· SPAP –długość ścieżki statokinezjogramu liczona w kierunku osi Y 

· SPML –długość ścieżki statokinezjogramu liczona w kierunku osi Y

· Średnie wychylenie środka nacisku stóp od punktu 0

· MAPSCOP (medium antero-posterior sway COP)

· MLSCOP (medium lateran sway COP)

· MA (mean amplitude), średnie wychylenie (promień) CoP 

· MAAP śr. wychylenie środ. nacisku stóp od punktu 0 w kierunku osi Y 

· MAML śr. wychylenie środ. nacisku stóp od punktu 0 w kierunku osi X 

· Maksymalne wychylenie COP od punktu 0 w kierunku przednio-tylnym w mm  MaxAPSCOP




· MaxLSCOP (maximal lateran sway COP)

· MaxAP maksymalne wychylenie COP od punktu 0 w kierunku osi 

· MaxML maksymalne wychylenie COP od punktu 0 w kierunku osi X 

· Średnia prędkość [mm/s]  , z jaką poruszał się środek nacisku stóp CoP podczas badania, wyrażona w mm/s — VCOP (velocity COP);

· MV (Mean Velocity)- średnia prędkość poruszania się punktu COP w osiach XY (2D)

· MVAP średnia prędkość poruszania się punktu COP w osi Y MVML średnia prędkość poruszania się punktu COP w osi Y 

· Pole powierzchni zajmowanej przez wykres drogi COP wykreślonej w czasie badania — FCOP (field COP);

·  SA (Sway Area) - wielkość pola powierzchni zakreślanego przez CoP 

· SP/SA  - Długość / Pole [mm-1]     

· Średnia częstotliwość MF (Mean Frequency) -  średnia częstotliwość CoP w Hz

· TR5 (Time COP radius);  Procent czasu przebywania COP  w okręgu  o promieniu (5, 7.5, 12.5 mm) 

· LWAP  liczba wychyleń COP w osi Y

· LWML  liczba wychyleń COP w osi X

· Współczynnik Romberga (Romberg quotient) będący stosunkiem wielkości parametrów SP, SA, SPSA otrzymanych w testach przeprowadzonych z otwartymi oczami (EO – eyes open) do wielkości parametrów otrzymanych w testach przeprowadzonych z zamkniętymi oczami (EC – eyes closed). 

· RSP = SPOE/SPEC 

· RSA = SAOE/SAEC

· RSPA = SPSAOE/SPSAEC

· MNDB  (Mean (arythmetic) Difference Balans) - średnia (arytmetyczna) róż. balansu

· MDDB  (Median Difference Balans) - mediana róznicy balansu>

· minDB  (minimum Difference Balans) - minimum różnicy balansu> 

· maxDB ( maximum Difference Balans) - maksimum różnicy balansu> 

Parametry powinny być wyznaczane niezależnie dla dwóch wybranych spośród czerech płyt tandemu
	

	 19
	Parapodium umożliwiające utrzymanie pozycji stojącej przez badanego
	


Część 3:
	Lp.
	Opis przedmiotu zamówienia
	Ilość
	Model/Producent 


	Cena jednostkowa netto + Vat co daje brutto (z VAT) 
	Cena pozycji netto + Vat co daje brutto 

(z VAT)

(iloczyn kol. 3 i 5)



	1
	2
	3
	4
	5
	6

	1
	Urządzenie do diagnostyki i rehabilitacji kończyny górnej.

	1szt.
	
	
	


Potwierdzenie wymaganych parametrów:

	Lp.
	Pozycja asortymentowa oraz parametry (funkcje) wymagane (minimalne)
	Potwierdzenie parametrów  podanych w opisie przedmiotu zamówienia (proszę uzupełnić „tak”/ „nie”)

	1. 
	Urządzenie do diagnostyki i terapii kończyny górnej 
	

	2. 
	Pomiar 5 rodzajów chwytów  ręki w skali 1 -1000N
	

	3. 
	Pomiar zakresów ruchu w stawie barkowym , łokciowym i nadgarstkowym
	

	4. 
	Oprogramowanie( ćwiczenia) wykorzystujące koncepcję Biofeedbacku.
	

	5. 
	Przystawka do trójpłaszczyznowego ruchu w nadgarstku
	

	6. 
	Przystawka do łączonej terapii wszystkich części kończyny górnej
	

	7. 
	Minimum 6 ćwiczeń( gier)
	

	8. 
	Możliwość archiwizacji testów, porównywania testów
	

	9. 
	Komputer typu „notebook” o następujących parametrach minimalnych:
	

	10. 
	Matryca min. 15" minimalna rozdzielczość 1280 x 800 (matowa lub świecąca)
	

	11. 
	Procesor/Technologia Celeron® M  min  (2.00 GHz)  częstotliwość szyny FSB 533 MHz; pojemność pamięci podręcznej: min 1MB
	

	12. 
	Pamięć RAM min 2 GB
	

	13. 
	Dysk twardy HDD min. 160 GB 
	

	14. 
	Karta graficzna zintegrowana
	

	15. 
	Napęd optyczny wewnętrzny DVD-REC
	

	16. 
	Sieć/Komunikacja- zintegrowana karta sieciowa Ethernet LAN 10/100

- bezprzewodowa karta sieciowa Wi-Fi (Wireless LAN 802.11b/g)
	

	17. 
	Urządzenie wskazujące Touch Pad
	

	18. 
	Audio: wbudowane głośniki stereofoniczne
	

	19. 
	Akumulator Li-Ion
	

	20. 
	Waga max. 3,5kg
	

	21. 
	Porty/gniazda - 3 x USB 2.0
	

	22. 
	System operacyjny/ oprogramowanie- Windows® XP Professional lub Windows 7

- dostarczany sprzęt powinien mieć zainstalowany system operacyjny  Windows® XP Professional lub 7 oprogramowanie do zapisywania danych na krążkach CD/DVD.
	

	23. 
	Szkolenie z obsługi
	

	24. 
	Gwarancje 24 miesiące 
	


Część 4:
	Lp.
	Opis przedmiotu zamówienia
	Ilość
	Model/Producent


	Cena jednostkowa netto + Vat co daje brutto (z VAT) 
	Cena pozycji netto + Vat co daje brutto 

(z VAT)

(iloczyn kol. 3 i 5)



	1
	2
	3
	4
	5
	6

	1
	Zestaw do bezprzewodowej rejestracji i analizy EMG i sygnału z czujników biomechanicznych .
	 1zestaw
	
	
	


Potwierdzenie wymaganych parametrów

	Lp.
	Pozycja asortymentowa oraz parametry (funkcje) wymagane (minimalne)
	Potwierdzenie parametrów  podanych w opisie przedmiotu zamówienia (proszę uzupełnić „tak”/ „nie”)

	1. 
	Zestaw do rejestracji i analizy sygnału EMG pozwalający na całkowicie bezprzewodowe zebranie i kompletną analizę sygnału EMG zarejestrowanego w czasie rzeczywistym w trakcie czynności ruchowej (tzw. dynamiczne EMG) i przesłanie tego sygnału w sposób bezprzewodowy do dalszej analizy i archiwizacji.
	

	2. 
	Minimalne wymagania techniczne:

· rejestracja z 8 kanałów EMG lub innych czujników biomechanicznych (goniometr, czujnik siły, akcelerometr, czujnik nacisku, dynamometr, marker faz chodu tzw. „footswitch”)

· możliwość zmiennej geometrii ustawienia elektrod rejestrujących  sygnał  EMG w trakcie pracy dynamicznej

· synchronizacja czujników biomechanicznych lub innego źródła sygnału analogowego z zapisem EMG (np. goniometr, czujnik siły, zestaw izokinetyczny, przełączniki typu „footswitch”),

· pasma rejestracji sygnału: 10-500Hz dla rejestracji powierzchniowej EMG i 10-1000Hz dla EMG śródmięśniowego (zgodne z wymogami SENIAM, ISEK),

· wzmacnianie wstępne sygnału zarejestrowanego z elektrod

· system musi zawierać wszystkie niezbędne elementy i akcesoria do prawidłowego funkcjonowania i użytkowania a w tym: jednostkę zbierającą sygnał, PC interface, bezprzewodowe przedwzmacniacze, ładowarkę do jednostki głównej, kieszeń do mocowania na pasie dla pacjenta

· bezprzewodowa transmisja danych drogą radiową,

zasięg do 100m (w obszarze kontaktu bezpośredniego – bez przeszkód)

· podłączenie interfejsu do komputera: przewodowe za pomocą portu USB

· możliwość zmiany odległości pomiędzy punktami rejestrującymi sygnał EMG na przedwzmacniaczu
	

	3. 
	Możliwość prowadzenia pomiaru w odległości od komputera rejestrującego sygnał (do 100m),
	

	4. 
	Bezprzewodowa transmisja danych z jednostki pacjenta do komputera archiwizującego i analizującego sygnał.
	

	5. 
	Zasilanie systemu bateryjne (bateria litowa) – min. 8 godzin ciągłej pracy z zasilania z baterii.
	

	6. 
	Szczegółowe dane techniczne systemu:

· Rozdzielczość 16-bit na wszystkich kanałach analogowych,

· Cyfrowe filtrowanie danych na każdym kanale,

· Próbkowanie: 1 500 lub 3 000 dla kanału,

· Gabaryty (waga) nie przekraczająca: 0,25kg

· Filtr sygnału: high-pass 10Hz +/- 10% cut-off, Low-pass do 1500Hz
	

	7. 
	Szczegółowe dane dla rejestracji EMG:

· Szum: < 1uV RMS,

· Oporność (wejście): >100MOhm,

· CMRR > 100dB,
	

	8. 
	Ogólne wymagania dla oprogramowania do rejestracji, analizy sygnału EMG:

· obserwacja w czasie rzeczywistym sygnału, biofeedback podczas treningu

· zsynchronizowana rejestracja obrazu video

· kompleksowa analiza sygnału

· tworzenie raportów wg proponowanych wzorców lub własnych

· baza gotowych protokołów pomiarowych i możliwość tworzenia własnych raportów
	

	9. 
	Szczegółowe wymagania dla oprogramowania do rejestracji i analizy sygnału EMG:

· Przedstawienie surowego zapisu lub przetworzonego przez narzędzia oprogramowania (oczyszczanie, wygładzanie, normalizacja sygnału do maksymalnego napięcia izometrycznego MVC)

· Analiza w czasie rzeczywistym spektrum częstotliwości (FFT spectrum),

· animacja biofeedback’u, w tym dźwiękowego i wizualnego

· Kreator protokołów pozwalający na stworzenie sekwencji czynności ruchowych w jednym zapisie sygnału.

· Synchronizacja obrazu z kamery video (podłączenie USB lub FireWire) umożliwiające identyfikację faz czynności ruchowych w trakcie oceny i treningu.

· Tworzenie bazy danych pozwalające na archiwizację różnorodnych plików źródłowych dla gromadzenia kompletnej informacji o pacjencie (pliki, zdjęcia, filmy).

· Eksport danych do innych narzędzi obróbki statystycznej

· Obróbka zarejestrowanego sygnału (identyfikacja zdarzeń, faz ruchu, zmiana skali, powiększenie, nakładanie zapisów)

· współpraca z środowiskiem Microsoft Windows, XP, Vista, Win 7

· możliwość wykorzystania gotowych protokołów pomiarowych w tym m.in.: standardowa analiza emg, ocena symetrii i koordynacji aktywności mięśni, ocena wzorców aktywności, zmęczenia, spektrum częstotliwości
	

	10. 
	Oprogramowanie do rejestracji i analizy w j. polskim
	


Część 5:  
	Lp.
	Opis przedmiotu zamówienia
	Ilość
	Model/Producent


	Cena jednostkowa netto + Vat co daje brutto (z VAT) 
	Cena pozycji netto + Vat co daje brutto 

(z VAT)

(iloczyn kol. 3 i 5)



	1
	2
	3
	4
	5
	6

	1
	Stół do trakcji szyjnej i lędźwiowej kręgosłupa 3D


	1 szt.
	
	
	


Potwierdzenie wymaganych parametrów:

	Lp.
	Pozycja asortymentowa oraz parametry (funkcje) wymagane (minimalne)
	Potwierdzenie parametrów  podanych w opisie przedmiotu zamówienia (proszę uzupełnić „tak”/ „nie”)

	1. 
	Stół do trakcji szyjnej i lędźwiowej kręgosłupa
	

	2. 
	Leżysko główne z trójpłaszczyznową korekcją ustawienia w płaszczyźnie strzałkowej, czołowej i poprzecznej
	

	3. 
	Regulacja w płaszczyźnie: 

strzałkowej -14 do +22 stopni za pomocą siłownika elektrycznego

czołowej -20 do +20 stopni za pomocą sprężyn gazowych

poprzecznej -12 do + 12 stopni za pomocą sprężyn gazowych
	

	4. 
	Zakres regulacji wysokości stołu 580-880mm
	

	5. 
	Trakcja statyczna, przerywana, harmoniczna
	

	6. 
	Elektroniczna kontrola trakcji
	

	7. 
	Siła trakcji lędźwiowej w zakresie 0-90 kg
	

	8. 
	Siła trakcji szyjnej w zakresie 0-158kg
	

	9. 
	Trakcja szyjna za kość potyliczną bez przykładania siły poprzez żuchwę
	

	10. 
	Możliwość wykonania zabiegu w pozycji supinacyjnej  i pronacyjnej (trakcja lędźwiowa)
	

	11. 
	Możliwość wykonania trakcji symetrycznej i asymetrycznej
	

	12. 
	dowolna regulacja parametrów: siły ciągu, prędkości narastania ciągu, czasu trwania przerwy i czasu aktywnej trakcji (w trybie trakcji przerywanej)
	

	13. 
	zapisywanie programów terapeutycznych z dowolnie ustawionymi parametrami zabiegowymi
	

	14. 
	Kolorowy , ekran dotykowy na ruchomym  wysięgniku
	

	15. 
	w zestawie komplet akcesoriów (pasy stabilizacyjne, podnóżek regulowany, stół z rozsuwanym leżyskiem, pilot bezpieczeństwa)
	


Część 6:
	Lp.
	Opis przedmiotu zamówienia
	Ilość
	Model/Producent


	Cena jednostkowa netto + Vat co daje brutto (z VAT) 
	Cena pozycji netto + Vat co daje brutto 

(z VAT)

(iloczyn kol. 3 i 5)



	1
	2
	3
	4
	5
	6

	1
	Kompletny system do oceny stóp, równowagi i postawy ciała
	1 szt. 
	
	
	


Potwierdzenie wymaganych parametrów:

	Lp.
	Pozycja asortymentowa oraz parametry (funkcje) wymagane (minimalne)
	Potwierdzenie parametrów  podanych w opisie przedmiotu zamówienia (proszę uzupełnić „tak”/ „nie”)

	1
	Powierzchnia aktywna czujników nie mniejsza niż 400mm x 400mm
	

	2
	Wymiary całkowite platformy sił reakcji podłoża 440mm x 620mm
	

	3
	Waga platformy w zakresie: 6,0 - 7,0 kg 
	

	4
	Czujniki rezystancyjne pokryte 24 karatowym złotem
	

	5
	Czujniki pokryte przewodzącą gumą
	

	6
	Czujniki rezystancyjne o kształcie kwadratowym
	

	7
	Dodatkowy Podoskaner do skanowania stóp o wymiarach 
680 x 445 x 120 mm
	

	8
	Dodatkowa Kamera Full HD
	

	9
	Dwie pasywne ścieżki o wymiarach nie mniejszych niż 620mm x1000mm
	

	10
	Stacja robocza (laptop/notebook) w raz zainstalowanym oprogramowaniem.
	

	11
	W zestawie komplet zasilaczy i kabli do połączenia z komputerem
	

	12
	Temperatura pracy 0°C - 55°C
	

	13
	Częstotliwość próbkowania w statyce i dynamice min. 400 Hz w czasie rzeczywistym.
	

	14
	Interfejs USB
	

	15
	Maksymalne obciążenie 150N/cm2
	

	16
	Wytrzymała metalowa obudowa całej platformy
	

	17
	Gwarancja  24 m-ce
	

	
	Oprogramowanie pozwala na:
	

	18
	Uniwersalne oprogramowanie obsługujące platformy sił reakcji podłoża, podoskanery, kamery HD.
	

	19
	Analizę posturalną z wykorzystaniem kamery HD
	

	20
	Współpracę z bieżnią baropodometryczną
	

	21
	Rozbudowana analiza statyczna i dynamiczna sił reakcji podłoża
	

	22
	Analiza posturalna statyczna i dynamiczna z  wykorzystaniem Videografii 2D
	

	23
	Wykonanie testów stabilograficznych/posturograficznych
	

	24
	Wykonania testu Romberga
	

	25
	Baza pacjentów
	

	26
	Możliwość aktualizacji online
	

	27
	Możliwość zmiany osi wykonywanego badania
	

	28
	Rozbudowane gotowe analizy statystyczne
	

	29
	Tworzenie automatycznych raportów
	

	30
	Opcja One Touch Print
	

	31
	Możliwość wydruku wyniku plantokonturograficznego w skali 1:1
	

	32
	Zdalną archiwizacja online po przeprowadzonych badaniach
	


Część 7:
	Lp.
	Opis przedmiotu zamówienia
	Ilość


	Model/Producent


	Cena jednostkowa netto + Vat co daje brutto (z VAT) 
	Cena pozycji netto + Vat co daje brutto 

(z VAT)

(iloczyn kol. 3 i 5)



	1
	2
	3
	4
	5
	6

	1
	Analizator składu ciała. Pomiar składu ciała metodą bioimpedancji
	1 szt. 
	
	
	


Potwierdzenie wymaganych parametrów:

	Lp.
	Pozycja asortymentowa oraz parametry (funkcje) wymagane (minimalne)
	Potwierdzenie parametrów  podanych w opisie przedmiotu zamówienia (proszę uzupełnić „tak”/ „nie”)

	1. 
	Analizator składu ciała
	

	2. 
	Parametry mierzone przez analizator:

· TBW – woda całkowita (w litrach i %) 

· ECW – woda pozakomórkowa (w litrach i %) 

· ICW – woda komórkowa (w litrach i %) 

· FM – masa tłuszczowa ( w kg i %) 

· FFM – masa beztłuszczowa, aktywna (w kg i %) 

· BCM – masa komórkowa (w kg i %) 

· MM – masa mięśniowa (w kg i %) 

· Stosunek sód/potas (Nae/Ke) 

· BMR – przemiana podstawowa (kcal) 

· BMI – index masy ciała 

· BCMI – index masy komórkowej ciała 

· PA – kąt fazowy między rezystancją a reaktancją
	

	3. 
	Parametry elektryczne analizatora:
· pomiar rezystancji od 0 do 1000 om (+/- 1%) 

· pomiar reaktancji od 0 do 200 om (+/- 2%) 

· zasilanie: akumulatorek 12V 

· prąd pomiarowy: 800 uA, sinusoidalny , przy 50 kHz
	

	4. 
	Wyposażenie: 

· analizator 1 szt 

· instrukcja analizatora 

· ładowarka akumulatorka 1 szt 

· przewód pomiarowy 1 szt 

· elektrody 100 szt 

· oprogramowanie „Bodygram for Windows” z instrukcją 1 szt 

· kalibrator 
	

	5. 
	Wymiary nie większe niż 15x22x12 cm 
	


Część 8:
	Lp.
	Opis przedmiotu zamówienia
	Ilość


	Model/Producent


	Cena jednostkowa netto + Vat co daje brutto (z VAT) 
	Cena pozycji netto + Vat co daje brutto 

(z VAT)
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	1
	2
	3
	4
	5
	6

	1
	Urządzenie do oceny treningu personalnego 
	1 szt.
	
	
	


Potwierdzenie wymaganych parametrów:
	Lp.
	Pozycja asortymentowa oraz parametry (funkcje) wymagane (minimalne)
	Potwierdzenie parametrów  podanych w opisie przedmiotu zamówienia (proszę uzupełnić „tak”/ „nie”)

	1. 
	Urządzenie do oceny treningu personalnego
	

	2. 
	Ocena mocy mechanicznej kończyn górnych i dolnych, siły oraz szybkości
	

	3. 
	Badanie wysokości wyskoku, czas kontaktu z podłożem 
	

	4. 
	Akcelerometr
	

	5. 
	Oprogramowanie
	

	6. 
	Pasek do zapięcia w talii
	

	7. 
	Klips do umocowania na hantlach
	

	8. 
	Dodatkowe rzepy
	

	9. 
	Ładowanie i transfer danych za pomocą kabla USB
	

	10. 
	Podręcznik DVD
	

	11. 
	Etui ochronne
	

	12. 
	Analiza biegu pacjent
	

	13. 
	Możliwość wymiany informacji między specjalistą,
a pacjentem za pomocą platformy internetowe
	


Część 9:
	Lp.
	Opis przedmiotu zamówienia
	Ilość


	Model/Producent


	Cena jednostkowa netto + Vat co daje brutto (z VAT) 
	Cena pozycji netto + Vat co daje brutto 

(z VAT)
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	1
	2
	3
	4
	5
	6

	1
	AUTOMERIDIAN 
	4 szt. 
	
	
	


Potwierdzenie wymaganych parametrów:

	Lp.
	Pozycja asortymentowa oraz parametry (funkcje) wymagane (minimalne)
	Potwierdzenie parametrów  podanych w opisie przedmiotu zamówienia (proszę uzupełnić „tak”/ „nie”)

	1. 
	Urządzenie do indywidualnej elekotropunktury
	

	2. 
	Przesyłanie impulsów elektrycznych w postaci paczkowanej
	

	3. 
	Częstotliwość niska, 5Hz, pełniąca rolę terapeutyczną Częstotliwość wysoka, 2200Hz, pełniąca rolę nośnej, łatwo przechodząc przez skórę
	

	4. 
	Automatyczny czujnik ułatwiający znajdywanie punktów biologicznie aktywnych
	

	5. 
	Stymulacja ciągła poniżej progu wykrywalności punktu 
	


Część 10:
	Lp.
	Opis przedmiotu zamówienia
	Ilość


	Model/Producent


	Cena jednostkowa netto + Vat co daje brutto (z VAT) 
	Cena pozycji netto + Vat co daje brutto 

(z VAT)
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	1
	2
	3
	4
	5
	6

	1
	Profesjonalny zestaw goniometrów metalowych 
	2 szt. 
	
	
	


Potwierdzenie wymaganych parametrów:

	Lp.
	Pozycja asortymentowa oraz parametry (funkcje) wymagane (minimalne)
	Potwierdzenie parametrów  podanych w opisie przedmiotu zamówienia (proszę uzupełnić „tak”/ „nie”)

	1
	Walizka transportowa, plastikowa
	

	2
	Goniometry 6 szt. – o różnych rozmiarach do pomiaru zakresu ruchu kończyn dolnych i górnych oraz stawów ręki
	


Część 11:
	Lp.
	Opis przedmiotu zamówienia
	Ilość


	Model/Producent


	Cena jednostkowa netto + Vat co daje brutto (z VAT) 
	Cena pozycji netto + Vat co daje brutto 

(z VAT)

(iloczyn kol. 3 i 5)



	1
	2
	3
	4
	5
	6

	1
	Inklinometr cyfrowy 
	1 szt. 
	
	
	


Potwierdzenie wymaganych parametrów:

	Lp.
	Pozycja asortymentowa oraz parametry (funkcje) wymagane (minimalne)
	Potwierdzenie parametrów  podanych w opisie przedmiotu zamówienia (proszę uzupełnić „tak”/ „nie”)

	1. 
	Uniwersalny pochyłomierz do pomiaru zakresu ruchu kręgosłupa w płaszczyźnie strzałkowej i czołowej oraz stawów obwodowych.
	

	2. 
	Możliwość zerowania pochyłomierza w każdej pozycji celem ustalenia pozycji odniesienia.
	

	3. 
	 „Zamrożenie” uzyskanego wyniku ułatwiające odczyt.
	

	4. 
	Automatyczny wyłącznik ograniczający zużycie baterii
	

	5. 
	Odporna na wstrząsy metalowa obudowa pochyłomierza
	

	6. 
	Przystawka z linijką
	

	7. 
	Przystawka do pomiarów nad nieregularnymi powierzchniami
	

	8. 
	Podręcznik metodyki pomiarów zakresów
	


             ...............................................
                   


                 .................................................................................................

                
(miejsce, data)



                                 (podpis/podpisy osoby/osób uprawnionych/upoważnionych


                                                                                                                       do reprezentowania wykonawcy)
